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GSPRZET ROBOCZY : LEMIESZ ROWNIARKOWY
: Typ petno-obrotowy
Wysuw boczny 800 mm
: Kat ustawienia lemiesza 90/90 ° MISTA
: Zakres pozycjonowania 35° ROK ZALOZENIA 1991
1 Wysokos¢ podnoszenia 500 mm
ZRYWAK I Gleboko$¢ opuszczania 350 mm
Szerokosc 1500 mm | Szerokos¢ 3650/3660 mm
llos¢ zgbow S I Wysoko$é 620/660 mm
Odlegtos¢ miedzy zebami 340 mm I Grubosé 16/20 mm
Obszar pracy 1390 mm :
I LEMIESZ PRZEDNI ZWYKLY
ZRYWAK HEAVY DUTY : Dhugo$é 2500 mm
Szerokos¢ 2200 mm I Wysokosé 850 mm
llos¢ zebow _ 3+6 | Opuszczanie 50 mm
Odlegtos¢ miedzy zebami 1052/264 mm . Wysoko$é podnoszenia 480 mm
Obszar pracy 2200 mm I CENTRALA
: LEMIESZ PRZEDNISKRETNY | [~ —77=777°
pa LCHNIRES | Dhugos¢ 3080 mm Tel. /fax. +48 15/ 844 03 52, 813 49 30
Szerokos¢ 1260 mm | Wysokosc 850 mm
llo$¢ ZQL")(:)W ' - 9 : Opuszczanie 100 mm Fax. +48 1 5/ 813 40 06
Odlegto$¢ miedzy zebami 150 mm I Wysoko$é podnoszenia 500 mm
Obszar pracy 1220 mm : Obroét 22°/22° ZARZAD
S ———— ] Lo

WYPOSAZENIE STANDARDOWE

Akumulator (2)12V, 180Ah
Alternator 75A
Apteczka

Dokumentacja techniczno ruchowa (instrukcja obstugi,

katalog czesci, ksigazka gwarancyjna)

Drabinka do kabiny operatora, prawa/lewa
Drzwi kabiny operatora, zamykane, prawe/lewe
Pokrywa silnika otwierana

Pokrywa chtodnicy otwierana

Fotel operatora z oparciami rgk i pasem
bezpieczenstwa, regulowany

Gasnica

Kabina ROPS: izolacja dzwigkowa, wycieraczki

przedniej i tylnej szyby, nadmuch powietrza na szyby

i fotel operatora, spryskiwacz szyby
Klimatyzacja kabiny

Kolumna kierownicza, regulowana
Lampa ostrzegawcza, rotacyjna
Lemiesz srodkowy petno-obrotowy
Lusterka zewnetrzne, ogrzewane
Malowani

rolny w kabinie operatora
Rura wydechowa z ttumikiem

Silnik Cummins QSB z filtrem powietrza ze
wskaznikiem zanieczyszczenia, sterowany
elektronicznie

Sygnat dzwiekowy ostrzegawczy
Sygnat dzwigkowy cofania

Uktad kontroli funkcji maszyny
Zestaw narzedzi

WYPOSAZENIE OPCJONALNE
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: Adaptacja hydrauliki do montazu ptyt

| zageszczajacych

: Kabina Open ROPS

| Koto zapasowe

: Lemiesz przedni skretny sterowany hydraulicznie
| Lemiesz przedni zwykly

: Spulchniacz przedni 9-11 zebow

| Struktura FOPS

: System monitoringu maszyny GPS

| System monitoringu zuzycia paliwa

: System sterowania niwelacja 2D laser
| System sterowania niwelacjg 2D sonic
: System sterowania niwelacjg 3D ATS

| System sterowania niwelacjg 3D GPS

! Uchwyt kota zapasowego

| :

I Uktad centralnego smarowania

: Uktad ptywajacy hydrauliki

| Zrywak tylny (R
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Tel. /fax. +48 15/ 8440352, 813 49 30
Fax. +48 15/ 813 40 06

MISTA Sp. z o.0.

MARKETING | SPRZEDAZ
Tel. /fax. +48 15/ 844 03 52,
Fax. +48 15/ 813 57 08, 813 40 06

CZESCI ZAMIENNE
Tel. +48 15/ 813 67 58
Fax. +48 15/ 81357 08, 813 4006

WARSZAWA
()

LUBLIN
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SERWIS

KATOWICE
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TEL. +48 15/ 813 50 64
TEL./FAX. +48 15/ 813 48 38

37-450 Stalowa Wola, ul. W
tel./fax: +48 15/ 844 03 52, 813 49 3C
fax: +48 15/ 813 40 06

e-mail: mista@pro.onet.pl, mista@mista.eu
www.mista.eu
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Informacije zawarte w niniejszej broszurze maja charakter ogdiny. Producent zastrzega sobie prawo do modyfikacji parametrdéw maszyn.




KONSTRUKCJA RAMY | STEROWANIE

Ramy nosne wykonane sg ze stali konstrukcyjnej wyzszej jakosci, rama przednia to profil spawany o przekroju prostokatnym,
tylna za$ wykonana jest profilu zamknietego, tworza one wytrzymatg konstrukcje maszyny spetniajgca wymagania
uzytkownikéw do pracy w ciezkich warunkach terenowych. Obydwie ramy sg potgczone przegubowo przy pomocy tozysk
stozkowych oraz dwoch cylindréw hydraulicznych zabezpieczonych zaworami podpierajgcymi  petnigcymi  funkcje
zabezpieczenia przed przypadkowym ,ztamaniem” ram. Dodatkowo zastosowano sworznie ustalajgce ramy w pozycji ha
wprost i zabezpieczajgce funkcje tamania ram na czas transportu.

MISTARD130FHD| MISTA RD165C/H | MISTA RD200C/H

Kat tamania ramy [°] 27127 27127 27127

Promien zawracania [m] 59 7.0 7.5

RAMA CIAGNIONA | UKEAD OBROTU LEMIESZA

Rama ciggniona typu A. Wieniec zebaty jednoczesciowy petno obrotowy 360° pozwalajgcy przenie$¢ duze obcigzenia.
Uzebienie poddane obrébce cieplnej zwiekszajacej wytrzymatos i obcigzajacej zuzycie.

Uktad obrotu lemiesza sSrodkowego gdzie sitg sprawcza obrotu sg dwa sitowniki hydrauliczne umieszczone na obrotnicy,
wspotpracujgce z przektadnig zebatg. Jest to rozwigzanie konstrukcyjne opracowane przez firme Mista Sp. z o.o.
i chronione patentem (Nr P 371837). Ideqtego innowacyjnego rozwigzania jest zapewnienie szybkiej realizacji zadanego
obrotu lemiesza, powigzanej z ptynnym ruchem narzedzia przy zachowaniu wysokiej doktadnosci niezbednej do realizacji
prac wymagajacych precyzji dziatania. Zastosowane przez Miste rozwigzanie zawiera w sobie jednoczes$nie hydrauliczny
system zabezpieczajacy przed przecigzeniem z fabrycznie ustawiang wartoscig graniczna cisnienia. Wprowadzone przez
firme wkladki i slizgi wykonywane z tworzyw sztucznych podnosza niezawodnos¢ i sprawnos¢ uktadu wydtuzajac

RODZAJ NAPEDU

Typ

llos$¢ kot x
Kofa napedzane

0S PRZEDNIA

okres pracy do momentu wykonania niezbednych czynnosci serwisowych.

Pochylenie két [°]
Wahanie osi [°]
Kat skretu kot [°]
Przeswit [mm]

Naped kot

MISTA RD130FHD

MISTA RD165C

MISTA RD165H

MISTA RD200C

MISTA RD200H

Hydrostatyczny

6x6

Hydrokinetyczny

6x4

Hydrostatyczny/ | Hydrokinetyczny | Hydrostatyczny/
hydrokinetyczny hydrokinetyczny
6x6 6x4 6x6

UKLAD HYDRAULIKI ROBOCZEJ

MISTA RD130FHD| MISTA RD165C
22/22 22/22
15/15 15/15
32/32 32/32
500.0 550.0
hydrostatyczny brak

Naped kot osi przedniej POCLAIN HYDRAULICS.

SILNIK MISTARD130FHD | MISTARD165C/H |  MISTARD200C/H
Producent Cummins
Model QSB4.5 QSB6.7-C173 QSB6.7-C190
Wysokoprezny Wysokoprezny Wysokoprezny
Typ z uktadem wtrysku HP z uktadem wtrysku HP z uktadem wtrysku HP
Common Rail, Common Rail, Common Rail,
z turbosprezarka, z turbosprezarka, z turbosprezarka,
chtodzony cieczg, chtodzony cieczg, chtodzony cieczg,
sterowany elektronicznie | sterowany elektronicznie | sterowany elektronicznie
Moc [HP] 130 173 190
Pojemnos¢ [1] 4.5 6.7 6.7
Moment obrotowy [Nm] @1500rpm 511 800 929
Liczba cylindrow 4 6 6
Filtr paliwa 2 stopniowy, 2 stopniowy, 2 stopniowy,
ze wskaznikiem ze wskaznikiem ze wskaznikiem
zanieczyszczenia zanieczyszczenia zanieczyszczenia

SKRZYNIA PRZEKEADNIOWA | MISTA RD200C/H

MISTA RD165C/H |

MISTA RD165H | MISTA RD200C | MISTA RD200H
22/22 22/22 22/22
15/15 15/15 15/15
32/32 32/32 32/32
550.0 590.0 590.0

hydrostatyczny brak hydrostatyczny

Wydajnos$¢ pompy gtéwnej [I/min]
Cisnienie robocze

Typ

POJEMNOSCI

Zbiornik paliwa [I]

Uktad chtodzenia [I]

Uktad hydrauliczny zbiornik [l]
Uktad napedowy zbiornik [l]
Silnik [I]

Skrzynia przekfadniowa [l]
Tylny most [I]

Wozki boczne [I]

Piasty kot [1]

MASY | WYMIARY

MISTARD130 RHD | MISTARD165C/H | MISTA RD200C/H
97.3 97.3 ‘ 85

140.0 140.0 200

Uktad hydrauliczny Load Sensing oparty na pompie tlokowej o zmiennej wydajnosci,
wielosekcyjnym rozdzielaczu i uktadzie zaworéw hydraulicznych. Wydajnos¢ pompy jest
automatycznie korygowana w stosunku do biezgcego zapotrzebowania, redukujac emisje
ciepta, zwiekszajac sprawnos¢ i zmniejszajgc koszty eksploatacji.

Uktad Load Sensing zapewnia mozliwo$¢ jednoczesnej realizacji kilku ruchéw roboczych
jednoczesnie.

MISTA RD130 RHD MISTA RD165C/H MISTA RD200C/H
230 360 380
30 40 40
109 110 127
109 60 (ver. H) 55 (ver. H)
8.5 16.4 16.4
brak 35 35
brak 8 8.5
2x27 2x30 2x30
brak 4x4.0 4x7.5

Producent ZF PASSAU GmbH
Model 6WG160 6WG190
Typ Przekfadnia typu “powershift” przetgczana pod obcigzeniem
z zabudowanym zmiennikiem momentu obrotowego, sterowania elektronicznie,
automatyczna zmiana biegéw z mozliwo$ciag przetaczenia na tryb manualny.
llos¢ przetozen 6/3 6/3
Maks. predkos¢ do przodu [km/h] 40.0 44.6
Maks. predkos¢ do tytu [km/h] 26.8 31.4

Hamulec roboczy

Hamulec postojowy

Rozmiar

zatrzymania maszyny w sytuacji jej awarii a niezalezny obwod hamulca awaryjnego
zwieksza niezawodnos¢ uktadu i bezpieczenstwo operatora.

Hamulec roboczy — wielotarczowy, mokry, dziatajgcy na wszystkie kota tylnego mostu

Hamulec postojowy/awaryjny

— wielotarczowy, mokry, dziatajgcy

na wszystkie kota tylnego mostu

MISTA RD130FHD | MISTA RD165C | MISTA RD165H | MISTA RD200C| MISTA RD200H

Hamulec postojowy/awaryjny
— tarczowy na wale wyjsciowym
skrzyni przekfadniowe;j

REALIZOWANIE
NAPEDU JAZDY MISTA RD130FHD MISTA RD165C/H | MISTA RD200C/H
Hydrostatyczny NAF GmbH
Producent POCLAIN HYDRAULICS
Model MITO02 MITO4
Typ Naped realizowany za pomocg
czterech silnikéw hydrostatycznych | Most tylny napedowy z przektadnig planetarng
umieszczonych po dwa w przednim i mechanizmem réznicowym No-Spin,
i w tylnym moscie. Kota w przednim automatycznie zatgczanym/wytgczanym bez
moscie sg napedzane bezposrednio ingerencji operatora.
od silnikéw natomiast w tylnym Obudowa wozkow szczelna.
poprzez przektadnie tancuchowe
wozkow bocznych.
Kat wahania 17/17 17117 ‘ 17117
UKEAD HAMULCOWY MISTA RD130FHD | MISTARD165C/H | MISTA RD200C/H
Typ Hamulec hydrauliczny, uktad dwuobwodowy z akumulatorami zapewnia mozliwos¢

405/70/R24 ‘ 16.9-24 ‘ 16.9-24 ‘ 17.5-25 ‘ 17.5-25
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Maszyna standard [kg]
Lemiesz przedni zwykty [kg]
Lemiesz przedni skretny [kg]
Zrywak tylny [kg]
Spulchniacz [kg]

Alm]

B [m]

C[m]

D [m]

E [m]

F [m]

G [m]

H [m]

I [M]

J [M]

MISTA RD130 RHD | MISTA RD165C/H MISTA RD200C/H
12500 14 300 16 500
700 700 700
800 800 800
800 380 1100
350 350 350
8.5 8.9 9.3
9.2/9.4 9.5/9.7 9.8/10.1
9.5 9.0 10.5
10.2/10.4 9.7/9.9 11.0/11.3
2.119 2120 2.024
3.3 3.4 3.38
3.5 3.6 3.50
26 26 26
6.388 6.440 7.070
1.485 1.540 1.540

| www.mista.eu




